
Workshop „Farbbildverarbeitung“ Wuppertal 2014 



Daniel Kapusi 

Workshop „Farbbildverarbeitung” 



Daniel Kapusi 

Workshop „Farbbildverarbeitung” 

http://www.bmbf.de/pubRD/Zukunftsbild_Industrie_40.pdf
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http://www.axelent.de/de/page.asp?iAreaId=2909
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Aufhebung der Grenze zwischen Mensch und Maschine 

• visuelle 3D-Objektdetektion im Raum und relationale Bewertung 

• Erkennung von gefährlichen Situationen und aktiver Eingriff in die 

Robotersteuerung zur Vermeidung von Kollisionen 
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Tagetbasierte Kalibrierung 

• Interne Kameraparameter 

• Externe Kameraparameter 

• Parameter für Farbkorrektur 
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Farbkalibrierung 
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• Fehlerminimierung bei der Verwendung von Farbmerkmalen aus 

sensorfusionierten Daten (Farbhistogramm aus mehreren Ansichten) 
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Hintergrundmodellierung 

• Color-Codebooks 

• Tiefenkarten 



Daniel Kapusi 

Workshop „Farbbildverarbeitung” 



Daniel Kapusi 

Workshop „Farbbildverarbeitung” 

3D-Voxelmodell 
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Roboter darf trotz 0-Bilanz nicht anfahren 
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Roboter sollte trotz positiver Bilanz wieder anfahren 
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t+1 

 

𝑜 1 ∈ 𝐴 𝑡 

 

 

 
𝑜 2 ∈ 𝐴 𝑡 

t+1 

 

𝐻𝑡(𝑜 1 )=𝐻𝑃1𝑅 
𝐻𝑡(𝑜 2 )=𝐻𝑃2 

 
𝑯𝑷𝟏 = 𝐻𝑃1𝑅-𝐻𝑅 = 𝐻𝑡(𝑜 1 )−𝐻𝑡−2(𝑜 1 ) 
𝑯𝑷𝟏 = 𝐻𝑃1𝑃2-𝐻𝑃2=𝐻𝑡−2(𝑜 2 )-𝐻𝑡(𝑜 2 ) 

𝑜 1 ∈ 𝐴 𝑡−2 

𝐻𝑡−2(𝑜 1 )=𝐻𝑅 
𝐻𝑡−2(𝑜 2 )=𝐻𝑃1𝑃1 
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